Практическая задача по определению координат быстролетящего объекта

· Проверка эффективности работы бортовой аппаратуры, используемой на космическом аппарате проекта «Парус-МГТУ»: электронной схемы и ее компонентов в условиях приближенных к реальным по ряду параметров.

· Проверка эффективности работы электронной схемы наземных сегментов, используемых в проекте «Парус-МГТУ».

· Проверка эффективности предложенного способа определения координат.

· Получение исходных данных по результатам эксперимента для компьютерной программы, вычисляющей координаты объекта.

· Получение траектории по результатам эксперимента, определение погрешности и формулировка задания на последующую доработку программы и систем с целью повышения точности и удобства ее использования при проведении космического этапа эксперимента проекта «Парус-МГТУ».

Схема проведения эксперимента по определению координат
Передатчик, размещенный на быстродвижущемся летательном аппарате — малоразмерной ракете (поз.1), излучает короткие радиоимпульсы с заданной периодичностью. Эти сигналы принимаются наземными станциями (поз.2), синхронизированными между собой во времени с помощью GPS/ГЛОНАСС модуля. Координаты их известны и определены также с помощью GPS/ГЛОНАСС модуля. При изменении пространственной координаты передатчика, сигнал придет на принимающие станции: на одни с малым запаздыванием, на другие – с большим. По данной разнице вычисляется координата летательного аппарата.
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Данные, передаваемые с борта модели космического аппарата, размещенной в малоразмерной ракете

· Бортовое время — необходимо для определения координат
· Угловая скорость вращения КА, вокруг продольной оси — выполняется с целью проверки работоспособности системы.
· Давление внутри гермообъема — выполняется с целью проверки работоспособности системы.
· Температура элементов конструкции — выполняется с целью проверки работоспособности системы, а также для внесения корректировки в значение текущего времени
· Напряжение бортовой шины электропитания — выполняется с целью проверки работоспособности системы.
